
※　外部モータについては各種メーカ　に対応　可　（別途打合せ）

● 可搬質量 200ｋｇ クラスのロボットに最適です

● 最大ストローク 10000mm 製作可能です

● ２ヘッド仕様にも対応します

● 軌道部上面は、踏板として使用可能です

ASKA corporation

ロボット走行軸
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型式/管理番号 ／

1800ｋｇ

1000mm/s

5000mm (MAX 10000mm)

±0.2mm

2500kg

AR024-2-3600M4177

2011/3/3

可搬質量

繰返し精度

走行ストローク

動作スピード

本体質量

ASKA corporation

　　アスカ株式会社
　　ロボットシステム事業部（アスカ 豊田工場)
　　　　〒473-0923　愛知県豊田市中根町大切５０番地１
　　　　TEL 0565-51-2755 　FAX 0565-52-1245
　
　　　　http://www.aska.co.jp/

問合せ
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